MICROPROCESSORE PRL2016™ - Perlo Microsystem Corporation

Circuito esterno del microcalcolatore 
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Schema interno del mP
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INSTRUCTION SET

	Codice operativo
	Assembly
	Spiegazione

	0000
	HALT
	Ferma l'esecuzione

	0001
	LD A,n
	Carica l'operando n in A

	0010
	LD A, B
	Carica B in A

	0011
	LD A, C
	Carica C in A

	0100
	LD B, A
	Carica A in B

	0101
	LD C, A
	Carica A in C

	0110
	ADD A, B
	Somma ad A il contenuto di B e mette il risultato in A

	0111
	ADD A, C
	Somma ad A il contenuto di C e mette il risultato in A

	1000
	SUB A, C
	Sottrae ad A il contenuto di C e mette il risultato in A

	1001
	INC B
	Incrementa di 1 il registro B

	1010
	DEC B
	Decrementa di 1 il registro B

	1011
	JP addr
	Salto incondizionato all'indirizzo addr

	1100
	IN A
	Legge A dall'unità di ingresso

	1101
	OUT A
	Scrive A sull'unità di uscita

	1110
	JP P, addr
	Salta all'indirizzo addr se il risultato dell'ultima op è positivo o zero

	1111
	JP M, addr
	Salta all'indirizzo addr se il risultato dell'ultima op è negativo


 ESEMPIO PROGRAMMA PER LE MOLTIPLICAZIONI
	Indirizzo
	Contenuto
	Assembly

	0000
	1100
	IN A

	0001
	0100
	LD B, A

	0010
	1010
	DEC B

	0011
	1100
	INP A

	0100
	0101
	LD C, A

	0101
	0001
	LD A,

	0110
	0000
	0 (operando)

	0111
	0111
	ADD A,C

	1000
	1010
	DEC B

	1001
	1110
	JP P,

	1010
	0111
	7 (indirizzo)

	1011
	1101
	OUT A

	1100
	0000
	HALT


CODIFICA IN PSEUDO-C

    int A, B ,C;

cin>> B;     // INP A e LD B, A

B--;

// DEC B

    cin>> C;
 // INP A e LD C, A

    A =0;        // LD A, 0

ini:

    A = A + C;   // ADD A, C

    B--;         // DEC B

    if (B>=0)    // JP P, ini

       goto ini;

    cout<< A;
// OUT A 
